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1- Led 2 aceso: Tensao da rede dentro da faixa de funcionamento - Led 3 aceso: Motor ligado / apagado: Motor
desligado - Led 4 Piscando: Software comunicando ok
2 - Para inverter o sentido do motor inverta 2 fios do motor e o conector do fim de curso.
3 - Rede 127V: Ligagado em OV e 127V / rede 220V Ligagao em OV e 220V
4 - CM: Comum/BTF = Botoeira de Fechamento / BTA = Botoeira de Abertura
S - Sensor de destravamento - Atengao: Contato NF central opera normalmente. Contato NA central identifica
que o modo manual foi habilitado. (Cuidado: este sensor deve estar habiitado. Apenas para versao 2.0 ou superior)

Caracteristicas

-Facil programagao da central atraves do display;

-Encoder: melhor posicionamento do motor e precisdo durante as rampas e paradas;

-Comunicagao com a placa Opcional 8F: que agrega as fungdes de luz de garagem, trava, sinaleiro e alarme;
-Ajuste independente de velocidade para a abertura e para o fechamento;

-Ajuste independente de rampa para a abertura e para o fechamento;

-Botoeiras independentes para abertura e fechamento;

-Fungdo condominio: funcionamento com controle de acesso e 1a¢o;

-Entrada de foto célula;

-Memoria para até Sli controles programados.

Sensor Tamper / Destravamento

Quando acionado o sensor tamper, caso o modelo do automatizador precise (com o conector aberto) o display
mostrard a mensagemn "MODO TAMPER”, onde a central ird interromper o funcionamento do motor e tambéem ird
ignorar qualquer comando.

Relé Térmico
Quando acionado blogueia qualquer comando da central, o display mostrard “RELE TERMICO” e o automatizador
para imediatamente até o motor esfriar, assim voltanto em seu funcionamento normal

Erro de encoder

Se 30 acionar a central 8 mensagem “ERIRO DE ENCODER” aparecer no display significa que o sensor encoder esta
desconectado ou apresentou algum outro problemna. O motor ird reduzir a velocidade e continuar o funcionamento
ate finalizar a abertura ou o fechamento do portao. E importante que o portdo tenha o minimo possivel de
acionamentos até que um técnico autorizado efetue a manutencdo ou a troca do sensor de encoder, que faz a
contagemn do numero de voltas do motor necessarias para abrir ou fechar o portao.

Como navegar nos menus de configuracdo

UP = opgao acima ou anterior / incremento

DOWN = opgéo abaixo ou seguinte / decremento

ESC = ENTER por 2 segundos = sair / cancelar selecao / voltar a tela inicial

ENTER = salvar / escolher opgao

Ao ligar, o display i@ mostrar a tela inicial com a versao da placa. Enquanto a placa esta nesta tela o botdo UP
funciona para verificar a quantidade de pulsos que o encoder registrou no ultimo acionamento. O botdo DOWN entra
na tela de ESTADO que mostra a condicao atual da logica de controle, sendo: FECHADO, ABRINDO, FECHANDO e
ABERTO ou PAUSA. Dentro da tela de ESTADO o botgo UP ou DOWN volta a tela inicial.

Para acessar as configuragdes, dentro da tela inicial ou de ESTADO, pressione o botdo ENTER. Para navegar entre
as opgoes use as teclas UP ou DOWN e para selecionar uma opgao pressione ENTER.

Para sair de qualquer opgdo navegue até a opcao SAIR em seguida pressione ENTER ou pressione o botdo
ENTER e segure pressionado por 2 segundos, executando assim um comando de ESC (sair). Uma vez dentro das
telas de configuragdes, caso Nao se pressione nenhum botdo dentro de até 60 segundos, a central retorna a tela
inicial ou de ESTADO,

Configuracao de fabrica / padrao

Este procedimento ndo apaga os controles cadastrados nem o percurso armazenado, somente retorna valores
padrdes de velocidade, ampa,tempo de pausa, efc...

A partir da tela inicial que mostra a versao da placa, pressionar ENTER e navegue no MENU usando os botdes UP
ou DOWN até a opgdo RESET, pressione ENTER. Dentro do menu RESET usar os botdes UP ou DOWN até a
0p¢ao “SIM? “, pressione ENTER para restaurar a configuragao padrao.

Laco

Fechar o jumper "F.CD” (fun¢do condominio) para ativar a fungdo lago.

O jumper “CM. DUPLO" deve estar aberto. Na fungdo Iago a placa precisa de um comando de botoeira entre CM e
BTA para iniciar a abertura total da cancela e de um comando entre CM e BTF para executar o fechamento. Sendo
que o comando entre CM e BTF deve proceder da seguinte forma:

-Estado de laco I: Fechar CM com BTF = mantem o portdo aberto e ignora comandos de controle remoto e de
fechamento automnatico (pausa).
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-Estado de lago 2: Abrir CM com BTF = ird aguardar 1 sequndo e iniciar o fechamento,

-Estado de lago 3: Se durante a movimentacao de fechamento for fechado CM com BTF = ird reverter o motor para
0 sentido de abertura. Uma vez aberto se permanecer o CM fechado com BTF a Idgica de funcionamento volta ao
estadodelaco 1.

Se durante a abertura e dentro do estado de lago 3 e o comando CM e BTF for liberado, a central i@ terminar a abertura
e mudar para o estado de laco 2,

Comando duplo (CM.DUPLO)
Ao fechar o jumper os comandos de botoeira de abertura e botoeira de fechamento sao unificados e a central passa
a funcionar com comando em BTA ou BTF tanto para abrir como para fechar. O jumper “F.CD” deve estar aberto.

Programacao de curso

E extremamente importante fazer a programagao do curso antes de qualquer acionamento para evitar danos a central
e portdo. Caso ocorra a substituicdo da central, partes mecanicas, regulagens no batente ou inverséo de sentido de
funcionamento é necessaria UMa Nova programagao de curso.

TELA INICAL MENU: CURSO —>CURSO: SIM (ENTER PARA FECHAR) ->CONTINUAR - (ENTER PARA
ABRIR) CURSO GRAVADO.

Cadastrar e apagar transmissores.
Apagar todos os controles:
TELAINICIAL->MENU: TX=>TX APACAR->APACAR: SIM? (ENTER para confirmar, aguarde o retorno a tela inicial)

Cadastrar controle:
TELAINICIAL ->MENU: TX-> TX.CADASTRAR -> ACIONAR TX - CONFIRMAR TX = TX GRAVADO (ENTER)
TXSAIR

Velocidade

Velocidade méaxima alcan¢ada durante a abertura ou fechamento. Os valores s&o referentes a frequéncia gerada na
central em hertz (Hz).

TELA INICIAL-> MENU: VELOCID - VABERT: (velocidade de abertura - 030 = minima /150 = maxima) - (ENTER
para confimar e seguir) VFECHAME: (velocidade de fechamento - 030 = minima / 150 = maxima) - (ENTER para
confirmar e sair).

Rampa

Distancia do batente onde o motor ird diminuir a velocidade. Os valores s&o referentes a porcentagemn do percurso
aprendido.

TELAINICIAL - MENU: RAMPA - RABERT: (rampa de abertura - 001 = menor distancia /100 = maior distancia) -
(ENTER para confirmar e seguir) RFECHAM: (rampa de fechamento - 001 = menor distancia /100 = maior distancia)
- (ENTER para confirmar e sair).

Tempo de pausa (tempo do automatico)

Tempo que o portdo ficara aberto antes de fechar automaticamente. O valor mostrado & em segundos,

Caso o tempo de pausa chegue ao fim e a fotocélula ou o lago estiver ativo a central nao executara o fechamento, ird
esperar liberar a fotocélula ou lago, aguardar 1 segundo e somente entdo executard o fechamento.

TELA INICIAL - MENU: PAUSA - PAUSA: (OFF para desativar / 240 segundos de tempo maximo) - (ENTER
para confirmar)

Reverso

Com a fungao reverso habilitada, a central ignora comandos durante a abertura e durante o fechamento basta um
comando para parar e reverter o motor para o sentido de abertura novamente

Com a fungdo reverso desabilitada a central aceita comando durante a abertura do portao e para o motor, onde um
novo comando i executar o fechamento.

Durante o fechamento um comando i@ parar © motor e serd Necessaro um Novo comando para o portao abrir
novamente.

TELAINICIAL - MENU: REVERSO - REVERSO: (ON = habilitado / OFF = desabilitado) - (ENTER para confirmar)

V.FINAL (velocidade final)

Velocidade em hertz (Hz) do motor durante o aprendizado de percurso e apos a desaceleragdo de chegada proxima
30s finais de curso.

TELAINICIAL - MENU: VFINAL - V.FINAL: (015 = minima / 060 = méxima) - (ENTER para confirmar e sair).

T.ACELER (taxa de aceleracdo)

Valor em hertz, onde o valor selecionado serd incrementado a cada segundo na velocidade final do motor. Exernplo:
Com uma taxa de aceleragao em 60 herts, com velocidade maxima de abertura em 150Hz e considerando que o motor
parte com 30Hz, teremos a velocidade méaxima do motor apos 2 sequndos.

TELAINICIAL - MENU: TACELER - TACELE: (045 = minima / 075 = maxima) -> (ENTER para confirmar e sair).

T.DESACE (taxa de desaceleracdo)

Valor em hertz, onde o valor selecionado serd decrementado a cada sequndo da velocidade maxima do motor.
Exernplo: Com velocidade méxima de fechamento emn 1SOHz, velocidade final em 30Hz e taxa de desaceleragso em
120Hz a cada segundo, teremos a desaceleracao de 150Hz para 30Hz depois de 1 segundo.

TELAINICIAL - MENU: TDESACE - TDESAC: (060 = minima /150 = maxima) - (ENTER para confirmar e sair).

RESET (configuragao de fabrica)

Ao fazer um reset total na placa somente as configuragdes de velocidades e rampas serdo perdidas. O curso e os
controles cadastrados ndo serdo alterados.

TELAINICIAL - MENU: RESET - RESET: SIM? (ENTER para confirmar e sair)

Na3o ligar aos fios do motor, acessérios tais como trava, sinaleira,
luz de garagem ou fotocélula, esse tipo de ligacdo ocasiona a
queima do produto. Para estes casos se faz necessario a utilizacdo
do modulo opcional 8F *ndo incluso no kit*

E obrigatério o uso de finais de curso (imas), sem o uso do mesmo
risco de queima e mal funcionamento do produto.
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