Manual de instalacao
para portdes basculantes

A

Cddigo: C08040

Rev. 03
05/18

Leia o manual antes de instalar o autornatizador.
O uso correto do automatizador prolonga sua vida Util e evita acidentes.
Cuarde este manual para futuras consultas.

[l DADOS TECNICOS

Dimensoes

e oo 525 o

rand BV T:

ALIMENTACAO 127V/220V 127V/220V 127V/220V 127V/220V 127V/220V 127V/220V 127V/220V
PESO MAXIMO DO PORTAO 300Kg 300Kg 350Kg 300Kg 400Kg 450Kg 500Kg
CENTRAL Classic Classic Wave Wave Wave Wave TSI
cICLos 8 10 15 20 30 continuos continuos
TEMPO DE ABERTURA (22mtsa240altura)  11seg. 16 seg. 16 seg. 862seg. 165eq. 17,24 seq. 43seq.
CONSUMO 04880 Kw/H 04880 Kw/H  0,5654Kw/H  0,6402Kw/H  0,6776 Kw/H 0,6776 Kw/H  0,6776 Kw/H
CONSUMO/CICLO 0,0046 Kw 0,0043 Kw 0,0050 Kw 0,0030 Kw 0,0060 Kw 0,0060 Kw 0,0060 Kw
FREQUENCIA 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ 50/60HZ
FUSO 172" 172" 5/8" 5/8" 5/8" 5/8" 5/8"
PASSO (mm) 60 60 60 60 60 100 100
PESO DO EQUIPAMENTO 7,600Kg 7,100Kg 7,200Kg 7.215Kg 7,350Kg 10,900Kg 10,950Kg
MODELO /4 /4 173 13 1/2 1/2(60mm)  1/2 (trifasico)
POTENCIA NOMINAL 488 Watts 482 Watts 499 Watts 574 Watts 555 Watts 748 Watts 450 Watts
REDUCAO 25x1 23x1 23x1 25x1 23x1 25x1 25x1
TORQUE N.m 20N.m 232N.m 309N.m 16,8 N.m 46,4N.m
ROTACAO 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 1740 RPM 4200 RPM
TEMPERATURA DE TRABALHO -5°Ca 55°C -5°Ca 55°C -5°Ca55°C -5°Ca 55°C -5°Ca55°C -5°Ca 55°C -5°Ca 55°C
14/1,5 14/1,5  14/1,5/1,8/20/2, 1,415 1,4/1,5/1,8/2,0/2, 1,5m/2,0m/3,0m/ 1,5m/2,0m/3,0m/
TAMANHOS DE ACIONAMENTOS (m) 1,80 m 1,80/2,0m  25/275/325/375 1,80/20m 25/31,7255//3,2755?\75 35'5011"11//45'(15""11//‘2'50";1/ 35,50Tn//§grrnn//46,50rrnn/
VELOCIDADE 4,15m/mim 4,50m/mim 4,50m/mim 8,35m/mim 4,50m/mim 4,177m/mim 16,5m/mim
CLASSE I I I | | | I
P 24 24 24 24 24 24 24

Apesar de todos os esforqos enviados para assegurar exatidao, as especificagdes deste produto estao sujeitos a alteragdo sem prévio
aviso e poderdo diferir do produto que vocé possui.

Os tempos de cada equipamento sdo tedricos de projeto, aferidos em condicoes ideais de instalagdo Podem variar em fungdo do peso
do portdo e condigdes de deslocamento,



[l INICIANDO A INSTALACAO

1- Sempre analisando do ponto onde © automatizador serd instalado, verifique se a parte inferior do portdo abre para dentro ou para fora, para isso bascule
seu portdo manualmente;

2- Caso seu portao abra para fora, fixe 0 brago articulador 25CM acima do ponto de giro e para os casos onde o portdo abre para dentro fixe o brago articu-
lador 25CM abaixo do ponto de giro do portdo, e a 30° (graus) da folha do mesmo como ilustra a Fig. T;

3- Para fixar o equipamento na coluna do portdo utilize de dois a trés suportes de fixagdo conforme ilustra a Fig. 1.2 (kit de fixagao ndo acompanha o autom-
atizador);

/—{Suporte de fixagcdo

Ponto de Giro Ponto de Giro
Externa Interna

25cm,

25cm,

Figura 1 Figura 1.2

4- Fixe o suporte de fixagao atraves de solda ou parafusos;

S- E recomendada a utilizacdo de um suporte para o motorredutor conforme ilustra a Fig. 1.3;

6- Fixe o trilho no suporte de fixagao com arruelas, porcas e parafusos M6 contidos no kit de instalagdo do seu produto Fig. 1.4;

7- Em casos onde nao ha cobertura, ndo é recomendada a instalagao do seu automatizador com o motorredutor direcionado para cima (ponta cabega) Fig.
1.5.

Aplicagdo errada
. =

Suporte para  popca acionADORA
Motorredutor

Vista Superior
Figura 1.4

Figura 1.3 Figura 1.5

Deixar 0 equipamento devidamente alinhado com a coluna do portao como ilustra a abaixo.

Apos todos esses procedimentos, trave o pino da porca acionadora ao brago 5
articulado com uma cupilha que Vvird junto ao Kit de Instalagéo ou se preferir para [T T T —
maior seguranga coloque um cadeado .




I INVERSAO DE LADOS

CAIXA DA
CENTRAL

Os motoredutores Duo saem com o lado esquerdo pré-determinado de fabrica. Caso necessario
instalar o equipamento do lado direito, & possivel inverter a posicao da Caixa da Central.

Devemnos retirar os dois parafusos M4xI0mm que ficam na parte posterior do motorredutor,
Apos retirar 0s parafusos iremos inverter @ posicao do motoredutor girando-o 1802 no sentido Gire o Mororredutor

.. . para o lado desejado
hordrio e parafusar o conjunto novamente, como mostra a figura ao lado. -

| Retire os parafusos

I _MONTAGEM

12 Passo- Acople a bucha de jungdo ao fuso
e fixe-a com o parafuso MSx30mm (kit de
Instalacao), conforme figura 1 abaixo;

fig.1 fig. 2

R FUSO
2° Passo: Acople a bucha de juncdo ao eixo BUCHA DE —

. JUNGCAO e
de tracao motorredutor e fixe-a com o parafuso —
M5Sx30mm, conforme figura 2 abaixo;

o n " MS5X30mm

fig. 3 QI fig. 4
Parafuso
M6 X10mm RAE'CHO

¥ ﬁﬁ.

32 Passo- Acople 0 acionamento ao motorredutor
e fixe-o0 com trés parafusos sextavados MBxI0mm,
conforme figura 3 abaixo.

42 Passo- Acople o rabixo ao motoredutor e
fixe-0 com dois parafusos M6xI0mm, conforme
figura 4:

-
-

Sistema de Destravamento
Caso falte energia, este equipamento possui um sistena de destravamento que permite ao usuario abrir e fechar o portdo manualmente como ilustra a figura abaixo:

1 - Retire a cupilha;

2- Retire 0 pino suporte;

3 - Desacople o brago articulado da porca acionadora. Agora seu portao esta em modo manual.
Para voltar so modo automatico fago o procedimento inverso.

CUPILHA

3

BRACO ARTICULADO

PINO SUPORTE DO
DESTRAVAMENTO

TRAVA DO BRACO




- Este equipamento é de uso exclusivo para automagao de portoes.

- Para manutengao do equipamento, € obrigatdrio o uso de pecas originais, caso as pegas trocadas N30 sejam originais, a empresa Nao se
responsabiliza pelos danos ou acidentes causados, isentando-se de todos Os problemas gerados.

]!L - De acordo com a norma de instalagoes elétricas (NBR 5410), é obrigatdrio o uso de dispositivo de desligamento total de rede elétrica
(disjuntor), sendo um dispositivo por fase incorporado a fixagao da instalacdo do autornatizador.

EE

@— O fio verde deve estar permanentemente conectado ao aterramento do prédio, nao passando por nenhum dispositivo de desligamento.
- Este aparelho nao se destina a utilizacdo por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou por pessoas com falta
de experiéncia e conhecimento (inclusive crian¢as), a menos que tenham recebido instrucoes referentes a utilizacdo do aparelho ou estejam

sob a supervisao de uma pessoa responsavel pela sua seguranga. Recomenda-se que as Criangas sejam vigiadas para assegurar que elas Ndo

estejam brincando com o aparelho.

PERICO: Para uma possivel operacdo de manutencao desligue o equipamento da alimentacao elétrica.

- Para instalacéo dos automatizadores em areas externas (3o ar livre), & obrigatdrio o uso de cabo de ligagdo de 1,0mm de policloroplene
atendendo a norma (60245 IEC 57). 0BS.: CABO NAO INCLUSO NO KIT DO AUTOMATIZADOR.

- Para a instalagao dos automatizadores e devida seguranga do usuario € obrigatdrio o uso de sensor anti-esmagamento (fotocélula modelo
PWM). OBS.: FOTOCELULA NAO INCLUSA NO KIT DO AUTOMATIZADOR.

- N&o utilizar o equipamento sem sua carenagem de protecdo.
- E obrigatdrio a colocacdo e permanéncia das etiquetas de adverténcia.
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Recomendacdes ao usuario

Nao permitarn que criangas brinquern com controles fixos. Mantenha o controle remoto fora do alcance das criangas.

Tenha cuidado com o portdo em movimento e mantenha as pessoas a uma distdncia sugura até que o equipamento tenha concluido todo o
Seu percurso.

Para obter uma maior sequranca,  obrigatdrio o uso do conjunto de FOTOCELULAS,
E necessario que para efetuar manutencao a usuario sirva-se de pessoal qualificado.

Examine freqUenternente a instalagdo, em especiais cabos, molas e partes que se Movam em geral, verifiqgue se ha sinais de desgastes em
qualquer parte que seja algum tipo de dano ou desbalanceamento. N&o use caso seja necessario algum tipo de reparo ou gjuste por menor que
seja, j& que um portdo incorretamente balanceado ou com algum defeito de instalagcdo pode causar ferimentos.



Ferramentas para instalacdo e manutencdo do equipamento
Chave Fixa, Nivel, Maquina de Solda, Arco de Serra, Trena, Chave de Fenda, Chave Phillips, Alicate Universal, Alicate de Corte, Lixadeira e Esquadro.

Checar range de temperatura : Temperatura de trabalho /Y -5°C /ﬂ/ 55°C

Para uma instalagdo segura, eficaz e o perfeito funcionamento do equipamento, & necessario que o técnico instalador siga todas as recomendagdes que
contémn neste manual.

Verifique se a estrutura do portdo esta devidamente solida e apropriada para a instalagao do equipamento e também se durante seu percurso o portao ndo
apresente nenhum tipo de atrito.

Teste a abertura e o fechamento do seu portdo. Forgando a abertura ou o fechamento em uma das laterais do portao, © mesmo ndo poderd torcer. Caso torga
excessivamente, efetuar reparos antes de continuar a instalagao. Tanto para abrir quanto para fechar, o esforGo exigido deve ser igual para ambos 0s Movimentos.
Uso obrigatério da FOTOCELULA na instalacdo do automatizador .

Quando o portao tiver uma porta central como ilustra a figura abaixo, Ndo recomendamos a automatizagdo do mesmo.

Portdo com porta central

LEDindi N .
ndicador Aceso: com obstdculo ou

Regido ativa— fora de alinhamento.
do SENSOR

32{ Apagado: sem obstdculo
ealinhado.

A

Vermelho

Fio 0,50 mm2

Instalar a fotocélula com

— | Fonte Rede
12 Vdc 127/220 os fios voltados para
hd 120 mA Vac baixo, caso
Ligar no GND da central. contrdrio o circuito ndo
Saida digital (OPEN COLLECTOR) (NPN). Uso em centrais estard protegido contra
com entrada para fotocélula na condigdo NA. intempéries.

Saida (CODIFICADA). Uso exclusivo para automatizadores
com centrais GAREN. Ligar na entrada de sinal da central
(FOTOCELULA).

* COM OBSTACULO - LED VERMELHO ACESSO *SEM OBSTACULO - LED VERMELHO APAGADO

Aempresa se reserva o direito de alterar as informagdes e produtos apresentados neste manual sem prévio aviso.

@ Instalar a fotocélula com os fios voltados para baixo, caso contrario, o circuito ndo estard protegido contra intempéries.

4



[l PLACA: CLASSIC/FIT

Aplicagdo: motores monofdsicos até 1/4

3039 | g8 29 1d] "ded
[ IND | ZN3

Descricdo geral da Central Combat

1- SWIM - Conector para gravagao do microcontrolador (uso da fabrica).

2 - OPCION 8F - Modulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro...).
3-PT /AZ /BR - Fios do motor (€ necessario inverter PT por BR caso a instalacao necessite)] &
4 - BOT. - Comando de botoeira externa.

S - FOTO - Entrada de emergéncia, por exemnplo sisterna de barreira (-, sinal, +).
6 - FCA / FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

7 - LED FCA /LED FCF - led's indicando a atuagao dos finais de curso.

8- 220V /127V -seletor de tensdo da central de comando.

Caracteristicas .

- Aplicagdo: motores monofasicos de 1/4HP até 1/3HP;

- Varistor e fusivel de protecao: atua em caso de descarga atmosférica e sobre carga;
- Programacdo independente de transmissor e curso;

- Transformador de 80mA;

- Entrada para foto célula com conector polarizado: evita ligagdes invertidas;

- Protecdes nas entradas de fim de curso e botoeira: menor risco de queima do microcontrolador;
- Salda para placa 8F: agrega as fungdes de luz de garagem, trava magnética e sinaleiro;

- Freio eletrénico: com opgao para habilitar e desabilitar a fungdo.
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Ajustar a Freio

Desligue a central da rede elétrica e espere alguns segundos. Ligue a central na rede elétrica novamente enquanto mantemn pressionados simultaneamente os
dois botdes (TX e CURSO). Libere os botdes quando o led permanecer aceso. O botdo TX (=) diminui o nivel. O botdo CURSO (+) aumenta o nivel conforme a
tabela abaixo:

— —
= FREIO = ©

CURSO

DESLI-| 10% | 20% | 30% | 40% | S0% | 60% | 70% [ 80% | SO% [100%
GADO

FREIO

Padréo
de fabrica

Para verificar a condicdo da funcdo, retire 3 alimentagao da central, espere alguns segundos e volte 3 ligar Na rede elétrica. Verifique o led durante a inicializagao:
numero de piscadas é igual ao nivel de freio .

Fotocélula

Para verificar o sentido de fechamento, acione a foto célula, onde somente durante o fechamento o portdo ird
reverter 0 sentido. Para inverter o sentido inverta o conector do fim de curso e altere as posigdes entre os fios preto
e branco do motor.

Programacao do transmissor (controle remoto)

Pressione e solte o botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

Pressione e solte o botdo do controle remoto desejado. O LED ird piscar por alguns segundos.

Enquanto o LED esta piscando, pressione novamente o botdo TX da central para confirmar o cadastro. O

controle remoto serd descartado caso este procedimento Ndo seja confirmado, permanecendo o LED aceso.
ApOs a programacao dos controles remotos necessarios, aguarde 8 sequndos ou pressione o botdo TX da central
enquanto o LED estiver aceso.

Para apagar toda a meméria

Pressione e solte o botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

Mantenha pressionado o botdo TX da central até que o LED comece a piscar rapidamente.

Quando o LED ficar aceso indica que a memaria estd vazia, pressione o botao TX ou aguarde o LED apagar.

Programacao do Tempo de Abertura / Fechamento (CURSO)

Com a rampa habilitada, & obrigatdrio fazer a programacdo do curso do portao,

Pressione o botao CURSO, o LED devera ficar aceso durante todo o processo de aprendizado.

Acione o botdo programado do TX para realizar o fechamento completo do portdo (até o fim de curso de fechamento)
Acione novamente o TX para realizar a abertura completa do portdo (até o fim do curso de abertura)

A0 pressionar novamente o TX, o portdo deve realizar o fechamento completo (go encontrar o fim de curso o

LED piscara 3 vezes demonstrando o fim da programagao e ficara apagado)

Ajuste de pausa (fechamento automatico): com o portdo parado, pressione e solte 0 botdo CURSO. Em seguida, mantenha pressionado o botao TX. O led
piscarg indicando a contagem em segundos para o tempo de pausa. Para apagar 0 tempo de pausa pressione e solte o botdo CURSO com o portdo parado e,
em seguida, pressione e solte o botdo TX



[ PLACA: CENTRAL G3 V2

Apllcat;ao motores monofasicos de 1/4a1/2 HP.

Caracteristicas

- Memaria Externa: Facilita a substituicao da central sern a necessidade de
programar todos os controles;
2 - Receptor Heterddino: N&o perde a calibragao de frequéncis;
3 - Rampa de Chegada: Desaceleracdo Eletronica;
4 - Varistor e Fusivel de Prote¢ao: Atua em caso de descarga atmosférica e
sobre cargs;
S - Microcontrolador em Encapsulamento DIP: Facilita a manutenggo;
6 - Programacao: Independente de transmissor e curso;
7 - Transformador: Facil manutencdo;
8 - Entrada para Foto Célula com Conector Polarizado: Evita ligagdes invertidas;
9 - Prote¢6es nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor risco de queima
do microcontrolador;

[

&
BD%OEIRH -FORGA+ —F uaj + -pauEm CAP. |PT AZ BR | REDE

10 - Leds de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;
- 2 (dois) Conectores para Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de é) \_@ @®)
curso;
12 - Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética
e sinaleiro;

13 - Embreagem Eletronica: Ajuste da for¢a do motor durante o funcionamento;

Programacao do transmissor (controle remoto)

- Pressione e solte o botdo TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

- Pressione e solte o botdo do controle remoto desejado. O LED i@ piscar por alguns segundos.

- Enquanto o LED estd piscando, pressione novamente o botdo TX da central para confirmar o cadastro. O controle remoto serd descartado caso este
procedimento ndo seja confirmado, permanecendo o LED aceso.

- Apos a programagao dos controles remotos necessarios, aguarde 8 segundos ou pressione o botao TX da central enquanto o LED estiver aceso.

Programacdo do Tempo de Abertura / Fechamento

- Pressione o botdo CURSO, o LED devera piscar e ficar aceso.

- Acione o bot&o programado do TX para realizar o fechamento completo do port&o (até o fim de curso de fechamento).

- Acione novamente o TX para realizar a abertura completa do portdo (até o fim do curso de abertura).

- Ao pressionar novamente o TX, o portdo deve realizar o fechamento completo (ao encontrar o fim de curso o LED piscara 3 vezes dermnonstrando o fim da
programagdo e ficara apagado).

- Para verificar o sentido de fechamento, acione a foto célula, onde somente durante o fechamento o portdo i@ reverter o sentido. Para inverter o sentido inverta
o conector do fim de curso e altere as posicdes entre os fios preto e branco do motor.

Para apagar toda a memoéria

- Pressione e solte 0 botao TX da central. O LED ird piscar e permanecer aceso.

- Mantenha pressionado o botao TX da central por 8 sequndos ou até que o LED comece a piscar rapidamente.
- Quando o LED ficar aceso indica que a memaria esta vazia, pressione o botdo TX ou aguarde o LED apagar.

Descricao geral da Central G3

4 - SWIM - Conector para gravagao do microcontrolador (uso da fabrica).

S - REV. - Jumnper colocado, a fungao de botoeira ou cornando de Tx, reverte comn apenas 1togue no sentido de fechamento.

2 - OPCION 8F - Modulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro...).

6-PT/AZ/BR - Fios do motor (é necessario inverter PT por BR ¢aso a instalagdo necessite)

7 - CAP - Capacitor do motor.

8 - BOT. - Comando de botoeira externa

19 - ANT - Fio rigido de antena (I72mm)

8- FOTO - Entrada de emergéncia, por exemplo sisterna de barreira (-, sinal, +).

13 - FORCA - Ajuste da for¢a do motor (sentido horario aumenta a forga)

3 - RAMPA - Trimpot no sentido horario o portdo reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso.

20 -PAUSA - Fechamento automnatico: Ajuste o ternpo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o fechamento automatico deixe o trimpot PAUSA no
minimo.

11 - FCA / FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

3 - RAMPA - Trimpot no sentido horario o portao reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso.

20 -PAUSA - Fechamento automatico: Ajuste o tempo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o fechamento automatico deixe o trimpot PAUSA no
minimo.

11 - FCA / FCF - fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

21 - Jumper BV/DZ - Com o jumper aberto, a central faz uma rampa menor durante a abertura e uma reampa maior durante o fechamento (Maquinas BV). Com o
Jjumper fechado, a rampa menor serd executada tanto na abertura quanto no fechamento (Maquinas DZ). Para a execucdo da rampa o potencidmetro de rampa
deve estar posicionado para a melhor configuragado, assim como o procedimento de aprender percurso deve ser feito.

22 - Seletor de Tensao - 127v AC / 220v AC

1
1
1
1
1
1



[ PLACA: TSi

Aplicacdo: motores trifasicos até 1Hi5
Receptor—

Jumper Fungdo Condominio
Jumper Comando Duplo

Display

Conector Fim de Curso

Meméria
[ g (Retirar o Display)
<)
e
. % e TS' Botdes de
@Botoelras—Eqa | Programacao
=l i) I
Entrada Foto Célul 3l [o] 1o
i [ —— Encoder
Sensor de destravamento——_ || [&[ | R s
Saida 12V 100mA " o8 —— Opcional 8 fungoes
& @] |E vozios v
SensorTamper/Temperaturaj % e g g g
@Led's de Funcionamento— s [Tg
©Entrada deRede—Eié ®
9|
- "

E’»Ligagéo Motor @

O

1- Led 2 aceso: Tensdo da rede dentro da faixa de funcionamento - Led 3 aceso: Motor ligado / apagado: Motor desligado - Led 4 Piscando: Software comunicando ok

2 - Para inverter o sentido do motor inverta 2 fios do motor e o conector do fim de curso.
3 - Rede 127V: Ligagdo em OV e 127V / rede 220V Ligacdo em OV e 220V
4 - CM: Comum/BTF = Botoeira de Fechamento / BTA = Botoeira de Abertura
S - Sensor de destravamento: (Apenas para versao 2.0 ou superior)

Caracteristicas

-Facil programagdo da central atraves do display;

-Encoder: melhor posicionamento do motor e precisdo durante as @mpas e paradas;

-Comunicagdo com a placa Opcional 8F: que agrega as funcdes de luz de garagem, trava, sinaleiro e alarme;
-Ajuste independente de velocidade para a abertura e para o fechamento;

-Ajuste independente de rampa para a abertura e para o fechamento;

-Botoeiras independentes para abertura e fechamento;

-Fun¢do condominio: funcionamento com controle de acesso e laco;

-Entrada de foto célula;

-Memoria para até Sl controles programados.

Sensor Tamper
Com o portdo fechado, quando acionado o sensor tamper (com o conector aberto) o display mostrara @ mensagem “SENSOR TAMPER”, onde a central ird interrorper o funcionamento
do motor e também ird ignorar qualquer comando de abertura.

Erro de encoder

Se 30 acionar a central 8 mensagem “ERRO DE ENCODER” aparecer no display significa que o sensor encoder estd desconectado ou apresentou algum erro. O motor ird reduzir 3 veloci-
dade e continuar o funcionamento até finalizar a abertura ou o fechamento do portdo. £ importante que o portao tenha o minimo possivel de acionamentos até que um técnico autorizado
efetue 8 manutencao ou a troca do sensor de encoder, que faz a contagemn do numero de voltas do motor necessarias para abrir ou fechar o portao.

Como navegar nos menus de configuracdo

UP = opgao acima ou anterior / incremento

DOWN = opgdo abaixo ou seguinte / decremento

ESC = ENTER por 2 segundos = sair / cancelar sele¢do / voltar a tela inicial

ENTER = salvar / escolher opao

Aoligar, o display ird mostrar a tela inicial com a versao da placa. Enquanto a placa estd nesta tela o botdo UP funciona para verificar a8 quantidade de pulsos que o encoder registrou no ultimo
acionamento. O botdo DOWN entra na tela de ESTADO que mostra a condicao atual da logica de controle, sendo: FECHADO, ABRINDO, FECHANDO e ABERTO ou PAUSA. Dentro da
tela de ESTADO o botdo UP ou DOWN volta a tela inicial.

Para acessar as configurages, dentro da tela inicial ou de ESTADO, pressione o botdo ENTER. Para navegar entre as opgOes use as teclas UP ou DOWN e para selecionar uma opgao
pressione ENTER

Para sair de qualquer opgdo navegue até a opcao SAIR em seguida pressione ENTER ou pressione o botdo ENTER e segure pressionado por 2 segundos, executando assim um comando
de ESC (sain). Uma vez dentro das telas de configuragdes, caso nao se pressione nenhum botao dentro de até 60 segundos, a central retorna a tela inicial ou de ESTADO.

Configuracao de fabrica / padrao

Este procedimento ndo apaga os controles cadastrados nem o percurso armazenado, somente retorna valores padrdes de velocidade, rampa,tempo de pausa, etc..

A partir da tela inicial que mostra a versdo da placa, pressionar ENTER e navegue no MENU usando os botdes UP ou DOWN até a opgdo RESET, pressione ENTER. Dentro do menu
RESET usar os botdes UP ou DOWN até a opgdo “SIM? *, pressione ENTER para restaurar a configuracdo padréo.

Laco

Fechar o jumper “F.CD” (fun¢ao condominio) para ativar a fungdo lago.

O jumper "CM. DUPLO" deve estar aberto. Na fun¢do laco a placa precisa de um comando de botoeira entre CM e BTA para iniciar a abertura total da cancela e de um comando entre CM e
BTF para executar o fechamento. Sendo que o comando entre CM e BTF deve proceder da seguinte forma:

-Estado de laco I: Fechar CM com BTF = mantemn o portdo aberto e ignora comandos de controle remoto e de fechamento automatico (pausa).

-Estado de lago 2: Abrir CM com BTF = ird aguardar 1 sequndo e iniciar o fechamento.



Estado de lago 3: Se durante a movimentagdo de fechamento for fechado C\MI com BTF = ird reverter o motor para o sentido de abertura. Uma vez aberto se permanecer o CM fechado com
BTF alogica de funcionamento volta 3o estado de lago 1
Se durante a abertura e dentro do estado de lago 3 e o comando CM e BTF for liberado, a central ird terminar a abertura e mudar para o estado de lago 2.

Comando duplo (CM.DUPLO)
Ao fechar o jumper os comandos de botoeira de abertura e botoeira de fechamento sao unificados e a central passa a funcionar com comando em BTA ou BTF tanto para abrir como para
fechar. O jumper “F.CD" deve estar aberto.

Programacao de curso

E extrenamente importante fazer a programagao do curso antes de qualquer acionamento para evitar danos a central e portdo. Caso ocorna a substituicdo da central, partes mecanicas, regul-
agens no batente ou inversdo de sentido de funcionamento € necessaria uma Nova Programagao de Curso,

TELA INICIAL MENU: CURSO ->CURSO: SIM (ENTER PARA FECHAR) - CONTINUAR > (ENTER PARA ABRIR) CURSO GRAVADO.

Cadastrar e apagar transmissores.
Apagar todos os controles:
TELA INICIAL = MENU: TX TX: APAGAR ->APAGAR: SIM? (ENTER para confirmar, aguarde o retorno & tela inicial)

Cadastrar controle:
TELA INICIAL »>MENU: TX TX: CADASTRAR = ACIONAR TX = CONFIRMAR TX = TX GRAVADO (ENTER) TX SAIR

Velocidade

Velocidade maxima alcangada durante a abertura ou fechamento. Os valores sdo referentes a frequéncia gerada na central em hertz (Hz).

TELA INICIAL=> MENU: VELOCID - VABERT: (velocidade de abertura - 030 = minima /150 = maxima) = (ENTER para confirmar e sequir) V.FECHAME: (velocidade de fechamento - 030
=minima /150 = maxima) - (ENTER para confirmar e sair).

Rampa

Distancia do batente onde o motor ird diminuir a velocidade. Os valores sao referentes a porcentagemn do percurso aprendido.

TELAINICIAL > MENU: RAMPA - RABERT: (rampa de abertura - 001 = menor distancia /100 = maior distancia) - (ENTER para confirmar e seguir) RFECHAM: (rampa de fechamento - 001
= menor distancia /100 = maior distancia) - (ENTER para confirmar e sair)

Tempo de pausa (tempo do automatico)

Termpo que o portdo ficard aberto antes de fechar automnaticamente. O valor mostrado € em segundos,

Caso o tempo de pausa chegue ao fim e a fotocélula ou o lago estiver ativo a central ndo executara o fechamento, i@ esperar liberar a fotocélula ou lago, aguardar 1 segundo e somente entdo
executard o fechamento,

TELAINICIAL MENU: PAUSA PAUSA: (OFF para desativar / 240 segundos de tempo maximo) (ENTER para confirmar)

Reverso

Comn a fungao reverso habilitada, a central ignora comandos durante a abertura e durante o fechamento basta um comando para parar e reverter o motor para o sentido de abertura novamente.
Com a fungdo reverso desabilitada a central aceita comando durante a abertura do portao e para 0 motor, onde um novo comando ira executar o fechamento.

Durante o fechamento um comando ird parar o motor e serd necessario um Novo comando para o portdo abrir novamente,

TELA INICIAL = MENU: REVERSO - REVERSO: (ON = habiitado / OFF = desabiltado) - (ENTER para confirmar)

V.FINAL (velocidade final)
Velocidade em hertz (Hz) do motor durante o aprendizado de percurso e apos a desaceleragao de chegada proxima aos finais de curso.
TELAINICIAL - MENU: VFINAL - V.FINAL: (030 = minima / 060 = maxima) - (ENTER para confirmar e sair).

T.ACELER (taxa de aceleracdo)

Valor em hertz, onde o valor selecionado serd incrementado a cada segundo na velocidade final do motor. Exemnplo: Com uma taxa de aceleragdo em 60 herts, com velocidade maxima de
abertura em 150Hz e considerando que o motor parte com 30Hz, teremos a velocidade maxima do motor apds 2 segundos,

TELA INICIAL = MENU: TACELER - TACELE: (045 = minima / 075 = maxima) - (ENTER para confirmar e sair).

T.DESACE (taxa de desaceleragdo)

Valor em hertz, onde o valor selecionado serd decrementado a cada sequndo da velocidade maxima do motor. Exenplo: Com velocidade méaxima de fechamento em 150Hz, velocidade final
em 30Hz e taxa de desaceleracdo em 120Hz a cada segundo, teremos a desaceleragdo de 150Hz para 30Hz depois de 1 segundo.

TELA INICIAL - MENU: TDESACE - T.DESAC: (060 = minima /150 = maxima) - (ENTER para confirmar e sair).

TORQUE

Nivel de tensdo que a central gera para o motor. Quanto menor o nivel gjustado, menor serd a forga do motor.
TELA INICIAL - MENU: TORQUE - TORQUE: (001 = minima/ 003 = mdxima) > (ENTER para confirmar e sair).
RESET (configuracao de fabrica)

Ao fazer um reset total na placa somente as configuragdes de velocidades e rampas serdo perdidas. O curso e os controles cadastrados ndo serdo alterados.
TELAINICIAL - MENU: RESET - RESET: SIM? (ENTER para confirmar e sair)



I PLACA: WAVE

ApIiEagao: motores monofdsico até 1/2 HP.
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DESCRIGAO GERAL

1-Gravador - Conector para gravagao do microcontrolador (uso da fabrica).

2-REV. - Jumnper de reversao.

3-OPCION 8F- Mddulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro e alarme)
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4-PT / AZ / BR - Fios do motor (é necessario inverter PT por BR caso a instalagdo necessite), ﬁ &% ED O D R
S-CAP - Capacitor do motor. % | ¢ [
6-BOT - Comando de botoeira externa. @ | 5 L
7-BTA - Comando de botoeira somente para abertura. % 0 g
8-BTF - Comando de botoeira sornente para fechamento e fun¢do laco. 0 i ~

9-ANT - Fio rigido de antena (I72mm). é . @

10-FOTO - Entrada de emergéncia, conector da foto célula. @5 L B @

1-FORCA - Ajuste da forca do motor (sentido horario aumenta a forga). Uﬂz [

12 -FREIO - Ajuste do freio do motor quando ocorre a parada do motor (sentido horario aumenta a :g ¢
forga do freio, totalmente no minimo desliga a fungao). @g @ @ ‘

13-RAMPA - Trimpot no sentido hordrio o portao reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso. racine peuser o sorlera arel| R.ex. | cop. | PT Az BR | ReoE
14-PAUSA- Fechamento automatico: Ajuste o tempo desejado no trimpot PAUSA, se ndo desejar o

fechamento autormatico deixe o trimpot PAUSA no minimo (sentido anti-horario). ® ®

15-FCA / FCF- Fim de curso de abertura e fim de curso de fechamento.

16-Jumper BV/DZ - Com o jumper aberto, a central faz uma rampa menor durante a abertura e uma

rampa maior durante o fechamento (Maquinas BV). Com o jumper fechado, a rampa menor serd executada tanto na abertura quanto no fechamento (Maquinas DZ). Para
3 execugao da rampa o potencidmetro de rampa deve estar posicionado para a melhor configuragao, assim como o procedimento da programagao do tempo de abertura
/ fechamento (percurso) deve ser feito

17-Seletor de Tensgo - 127v AC / 220v AC.

18-TX - Botao para os procedimentos de gravar e apagar controle remoto.

19-CURSO - Botdo para os procedimentos de aprendizado do tempo de abertura e fechamento.

20-RAX - jumper de sele¢ao do funcionamento do rele auxiliar.

21-US - soquete da memoria externa

22-12V - saida de 12Vdc - ndo ultrapassar o limite maximo de 40mA.

23 - Contatos do Relé auxiliar (NA).

24 - Fusivel de Protecao

25 - LED de Programagdo

26 - Entrada de alimentagdo 127/220VAC

Caracteristicas

- Microcontrolador ARME®: microcontrolador 32 bits de Ultima geragdo com processamento emn 48Mhz;
- Memria Interna: Comn capacidade de até 250 botdes / controles programados no microcontrolador;
- Memoria Externa: Facilita a substituicdo da central sem a necessidade de reprogramar todos os controles e permite até ST botdes / controles programados na memoria
24(L)Q6;

- Receptor Heterodino: N&o perde a calibragao de frequéncia;

- Principais gjustes por meio de trimpots: ajuste rapido e facil;

- Ajuste de rampa de chegada: Desaceleracdo eletronica;

- Freio eletrdnico: com opgéao de desabiilitar o freio;

- Embreagem Eletrénica: Ajuste da forga do motor durante o funcionamento;

- Ajuste de fechamento automnatico por timpot;

- Varistor e Fusivel de Protecao: atua em caso de descarga atmosférica e sobre carga;

- 2 botdes de programacao: Programacao independente de transmissores e curso;

- Transformador: Facil manuten¢ao;

- Entrada para Foto Célula com Conector Polarizado: Evita ligagoes invertidas;

- Protecoes nas Entradas de Fim de curso e Botoeira: menor fisco de danos ao dircuito;

- Leds de Fim de Curso: Sinaliza o estado dos finais de curso;

- 2 (dois) Conectores para Fim de Curso: entrada de S e 3 pinos;

- Saida para Placa 8F: Agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética, sinaleiro e alarme;

- Rele auxiliar: pode acionar a trava magnética diretarente da central semn o uso de modulo;

- Funggo condominio: emn conjunto com a central de lago disponibiliza um sisterna mais seguro de -fechamento e controle de fluxo;
- 3 entradas de botoeias independentes: fun¢do de abertura e fechamento separadas;

- Bomne de engate répido: Facilita a manutencao;

Programacdo do transmissor (controle remoto)

O mesmo procedimento é usado para cadastrar na memoria interna e externa;

Pressione e solte 0 botdo TX da central. O LED i@ piscar e permanecer aceso.

Pressione e solte 0 botdo do controle remoto desejado. O LED ird piscar por alguns segundos. Enquanto o LED estd piscando, pressione novamente o botdo TX da central para
confirmar o cadastro. O controle remoto ndo serd programado caso este procedimento ndo seja confirmado, permanecendo o LED aceso. Apos a programagao dos controles
rfemotos necessarios, aguarde 8 sequndos ou pressione o botdo TX da central enquanto o LED estiver aceso.

Apagar somente o ultimo controle cadastrado

Esta opgao so é disponivel com o uso da memoria externa. Este procedimento pode ser utiizado quando é cadastrado algum controle indesejado e nao se pode apagar a memaoria
inteira.

Pressione e solte 0 botgo TX da central. O LED i@ piscar e permanecer aceso.

Pressione e softe 0 botdo CURSO da central. O LED id piscar e permanecer apagado. Neste momento o utimo controle / botao cadastrado na memadria externa serd apagado e
a central volta ao estado normal de funcionamento.
Ao repetir este procedimento sempre serd apagado o controle / botdo que estiver Na Uitima posicao de memaria.

Substituir a central e preservar os controles da meméria externa

Sempre substituir ou instalar 8 memaria com a central desligada. A central aceita a memdria de controles das centrais G2, G3, Inversora SS e Inversora TSi (63 ou S posicdes), onde
e feita a troca para a central Wave ou no caso de uma substituicao de central onde os controles devern ser preservados. Desligue a central e insi@ a memaoria. Ao ligar a central os
controles cadastrados na memadria externa j& funcionardo, porém, os controles cadastrados Na memdria interna estardo bloqueados.
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Copiar os controles da meméria interna para a meméria externa

**Cuidado: este procedimento apaga os controles cadastrados na memadria externa **

Quando é instalada uma memadria externa a central passa a usar somente 0s controles ja cadastrados na memoria externa e ignora os cadastrados na memadria interna. Para copiar
todos os controles da meméria interna para a externa efetue o procedimento de apagar a memoria somente uma (1) vez, onde: 1- os controles da Memaria externa serdo apagados,
se existir algum; 2- a memdria interna serd copiada na externa; 3- a8 memdria interna serd apagada.

*Dica: antes de efetuar o procedimento de copia entre memorias, verifique se algum controle cadastrado Na memdria interna deixou de fundonar quando foi instalada a memadria
externa, efetue o cadastro de algum controle na memoria externa e teste para ter certeza que a nova memoria esta funcionando™®

Apos a copig, se for executado um novo procedimento de apagar memadria e @ Memdria interna j& estiver apagada, @ mMemoria externa serd@ apagada.

Procedimento para apagar a memoria

Pressione e solte 0 botdo TX da central. O LED i piscar e permanecer aceso.

Em seguida, pressione novamente e mantenha pressionado o botgo TX da central por 8 segundos até que o LED comece a piscar @pidamente.

Quando o LED ficar aceso indica que @ memodria foi apagada ou copiada (leia o procedimento anterior), pressione o botdo TX enquanto o led estiver aceso (n&o piscando) para
sair do procedimento ou aguarde o LED apagar.

Para garantir que os controles das memorias intera e externa estao apagados, repita o procedimento.

Programacao do Tempo de Abertura / Fechamento

**}mportante: este procedimento deve ser executado para que a central aprenda o tamanho do portao e executa as mMpas de desaceleragao de forma correta **

**Cuidado: Para evitar problemas durante o procedimento, desconecte todos os fios das botoeiras e retire os jumpers de reversao (IREV) e fungdo condominio (FCD).**

Adione um botdo programado do controle remoto para realizar o fechamento completo do portdo (até o fim de curso de fechamento). Pressione e solte 0 botao CURSO da central,
0O led deverd piscar e permanecer aceso.

Adione o controle remoto para realizar uma abertura completa do portao (até o

fim do curso de abertura) e um fechamento completo (até o fim de curso fechado), ao encontrar o fim de curso o LED piscard 3 vezes demonstrando o fim da programacgado de
Curso.

*Dica: Durante o aprendizado o led fica aceso ou apagado e durante o funcionamento normal, o led pisca lento no Meio do percurso e pisca Mais @pido quando esta dentro da
rampa de desaceleracao.*

Funcao condominio (Lago)

Fechar o jumper “FCD” (fungdo condominio) para ativar a fungdo lago

Na fungao condominio a placa precisa de um comando de botoeira entre GND e BTA para iniciar a abertura total do portao e de um comando entre GND e BTF para executar o
fechamento. Sendo que o comando entre GND e BTF deve proceder da seguinte forma:

-Estado de la¢o 1. Fechar GND comn BTF = mantern o portdo aberto e ignora comandos de controle remoto e de fechamento automnatico (pausa).

-Estado de lago 2: Abrir GND com BTF = id aguardar 1 segundo e iniciar o fechamento.

Estado de laco 3: Se durante @ movimentagdo de fechamento for fechado CND comn BTF = ird reverter o motor para o sentido de abertura. Uma vez aberto, se permanecer o CND
fechado com BTF a légica de funcionamento volta ao estado de lago 1.

Se durante a abertura e dentro do estado de lago 3 e o comando GND e BTF for liberado, a central i@ terminar a abertura e mudar para o estado de lago 2.

*Dica: pode ser usado a central de laco indutivo ou uma foto célula para acionar os comandos entre GND e BTF por exernplo*

Tempo de pausa (tempo do automatico)

Tempo que o portdo ficard aberto antes de fechar automaticamente. Com o potenci®metro gisdo todo no sentido hordrio o tempo de pausa maximo é de 120 segundos. Ciedo
todo no sentido anti-horario, o tempo de pausa é desligado.

Caso o temnpo de pausa chegue 30 fim e a fotocélula ou o lago (FCD) estiver ativo a central ndo executara o fechamento, ird esperar liberar a fotocélula ou lago, aguardar 1 sequndo
e somente entdo executara o fechamento autornatico.

Jumper Reverso

Com a fungdo reverso habilitada (com o jumper), a central ignora comandos durante a abertura. Durante o fechamento basta um comando para parar e reverter o motor para o
sentido de abertura novamente.

Com a funcao reverso desabilitada (sem jumper) a central aceita comando durante a abertura do portao e para a movimentagao do motor, onde umn Novo comando ird executar
o fechamento.

Durante o fechamento um comando i@ parar 0 Motor e serd Necessario UM NOVO comando para O portdo abrir Novamente.

Fotocélula

Se a foto célula estiver interonpida enquanto o portdo esta aberto, impedid qualquer comando de fechamento do portdo e este permanecerd aberto até que a foto célula nao
detecte nenhum obstaculo.

Durante o fechamento a deteccdo de obstaculo, por meio da foto célulg, iré parar o motor e ira reverter o sentido para a abertura autornaticamente, independente do estado do
Jjumper REV.

Rele Auxiliar

Sern o jumper RAX a saida RAX (que & um contato NA) poderd atuar uma trava magnética, onde: ao sair do estado de fechado a trava é acionada para liberar 0 portao no sentido
de abertura e é solta depois de 4 segundos e durante o sentido de fechamento do portdo a trava é acionada quando o portdo se aproximar do batente de fechamento e solta
depois que desligar o motor.

Com o jumper RAX o rele auxiliar atua e permanece fechado enquanto o portao estiver aberto. Quando o portéo volta para o estado de fechado o rele é liberado. Pode ser usado
como sinaleiro ou luz de garageme ternporiza em 60 segundos apos o fechamento.

Entrada BOT
Sem o jumper FCD (fungdo condominio desabilitada) a entrada BOT funciona como um controle remoto e executa todas as fungdes de movimentagao e parada do motor.

Funcao de Inter travamento (eclusa)

Com o jumper FCD inserido (fungdo condominio habilitada), a entrada BOT atua como uma trava do sisterna, onde: se o portao estiver fechado e for atuado o BOT (fechado BOT
com GND) a central ignora qualquer comando de abertura

Essa fungao pode ser usada emn conjunto com o jumper RAX fechado onde s&o instalados dois portées com a central Wave, onde enquanto o portao A estiver aberto ndo permite
a abertura do portéo B e também nao deixa o portao A enquanto o portdo B esta aberto.

A saida do rele RAX da central A é ligada ao BOT da central B e a saida do rele RAX da central B é ligada no BOT da central A.

Funcao reverso no fechamento com interrupcdo na abertura
Com jumper REV inserido, a entrada BOT com GND funciona de seguinte forma:

Fechamento: Durante o fechamento com apenas um pulso a central para e retorna abrindo,
Abertura: Durante a abertura com um pulso a central para, e dando mais um pulso a central retorna fechando.

Existen modulos adicionales que atribuyen funciones extras como: Luz de gargje o cortesia, traba magnética, temporizador, funcion alarma...

10



O equipamento de fabricacdo GAREN AUTOMACAQ S/A, localizada na rua Sao Paulo, 760, Vila Araceli, Garca-
SP, CNPJ: 13.246.724,/0001-6), IE: 315.029.838-119 adquirido por Vs, foi testado e aprovado pelos departamentos de
Engenharia, Qualidade e Producdo. Garantimos este produto contra defeito de projeto, fabricagao e montagem e/ou
solidariamente em decorréncia de vicios de qualidade do material que o torne inadequado ou IMProprio a0 CoNsUMO
a que se destinam pelo prazo legal de 90 (noventa) dias a contar da data de aquisicao, desde que observadas as
orientaces de instalacdo, utilizacdo e cuidados descritos no manual. Em caso de defeito, no periodo de garantia,
nossa responsabilidade é restrita 3o conserto ou substituicdo do aparelho.

Por respeito ao consumidor e consequéncia da credibiidade e da confian¢a depositada em nossos produtos,
acrescemos a0 prazo legal 275 dias, totalizando 1 (um) ano contado a partir da data de aquisicao comprovada. Neste periodo
adicional de 275 dias, somente serdo cobradas as Visitas e 0O transporte. EM localidades onde ndo existe assisténcia
técnica autorizada, as despesas de transporte do aparelho e/ou técnico sao de responsabilidade do consumidor. A
substituicdo ou conserto do equipamento, Ndo torna o prazo de garantia prorrogado.

Esta garantia perde seu efeito caso o produto Ndo seja utilizado emn condigdes normais; N3o seja empregado 80
que se destina; sofra quaisquer danos provocados por acidentes ou agentes da natureza como raios, inundagoes,
desabamentos, etc.; seja instalado em rede elétrica inadequada ou em desacordo com as instrugdes do manual
técnico; sofra danos provocados por acessorios ou equipamentos Instalados no produto.

Recomendacoes

Recomendamos a instalacdo e manutencdo do equipamento atraveés de servico técnico autorizado. Apenas ele
esta habilitado a abrir, remover, substituir pe¢as ou componentes, bermn como reparar defeitos cobertos pela garantia.
Ainstalacdo e reparos executados por pessoas Nao autorizadas implicardo na exclusdo automnatica da garantia.

Comprador:
Endereco:
Cidade: CEP:
Revendedor:

Data da Compra: Fone:
|dentificagdo do produto:

Distribuidor autorizado:

Garen Automagdo S/A IND. BRASILEIRA

CNP:13.246.724,/0001-61

Rua S&o Paulo, 760 7/\/i\a Araceli FEITO NO BRASIL

CEP: 17400-000 - Garca - Sao Paulo - Brasi [ ] HECHO EN BRASIL
garen.com.br MADE IN BRAZIL



