[} CENTRAL - DUPLA RAMP

Aplicacado: Motores monofasicos de /5 HPa1/2 HP

SWoATZV FUNC,
ReveRsko “NiOmA' COWDOM.  FORGA RAMA REWARDO  pROG.
| wewora | TRANSHISSOR

|
g
i1
Hog
&
o8
Q

CURSO

iR ws
pma = <2

% 00, = | £2
gg ) 2
g - == =

§ 1]

i e S = ﬂ [} q

H

FUSIVEL
‘T

=

éq

s

oo |

FIM DE CURSO

MOTOR PRIM.

L8 D 0 el 2 :
[t LeDs
REDE _ MOTOR MOTOR FIM DE CURSO
SECUNDARIO  PRIMARIO MOTOR SEC.

FIMDE CURSO ~ FIN DE CURSO
MOTORSEC.  MOTOR PRIN.

CARACTERISTICAS E FUNCIONAMENTO

Memoria externa: facilita a subst\tu%ao da central sem a necessidade de programar todos os controles (compativel com as
centrais G2, G3, Wave e Inversoras

Receptor heterédino: ndo perde a cahbracao de frequéncia;

Rampa de chegada / desaceleragdo eletrdnica independente para cada motor;

Varistor e fuswve\ (I0A) de prote¢do: atua em caso de descarga atmosférica e sobrecarga;
Programacao independente de transmissor e curso;

Fonte chaveada S0Vac a 240Vac;

Entrada para fotocélula com conector polarizado: evita ligacoes invertidas;

Protecao nas entradas de fim de curso e botoeira: menor risco de queima do microcontrolador;
Salda para placa 8F: agrega as funcdes de luz de garagem, trava magnética e sinaleiro;
Embreagem eletrénica: gjuste da forga do motor durante o funcionamento;

Ajuste do tempo de retardo (termpo entre acionamento dos motores no mesmo sentido);
Leds indicativos de finais de curso acionados;

Fungdo condominio: bloqueio e comando de fechamento usando Iago indutivo externo;

PROGRAMAGAO DE TRANSMISSORES

Pressione e solte 0 botdo TX da central, o led vai piscar e permanecer aceso;

Pressione o botao desejado no transmissor, o led de programacao vai piscar por alguns segundos;

Enquanto o led de programacdo estiver piscando, pressione novamente o botao TX da central para confirmar o cadastro. O
transmissor seré descartado caso este procedimento ndo seja confirmado, permanecendo o led aceso;

A OS programar os transmissores, aguarde 8 segundos ou pressione o botdo TX da central enquanto o led de programacao
ndo estiver piscando para sair do modo de programacao de transmissores.

Para apagar toda a memdria, pressione e solte o botdo TX da central, o led piscard e permanecerd aceso. Mantenha
pressionado o botdo TX da central por 8 segundos ou até que o led comece a piscar rapidamente. Quando o led ficar aceso,
indica que a memodria esta vazia, pressione © botao TX ou aguarde o led apagar.

PROGRAMAGAO DE CURSO
Pressione o botao CURSO. O led de programag&o vai piscar e ficar aceso;

Acione o transmissor j3 Drg?ramado O motor entrard em movimento para realizar o fechamento completo (até o fim de curso
de fechamento). Caso j& esteja fechado, o primeiro comando abrid o portdo;

Acione novamente o transmissor para realizar a abertura completa do portdo (até o 3 fim de curso de abertura);

Ao pressionar novamente o transmissor, 0 portdo deverd redlizar o fechamento completo (3o encontrar o fim de curso, o led
piscard 3 vezes demonstrando o fim da programacao e permanecera apagado).

NOTA: O portdo deve fazer um movimento completo de abertura e fechamento para memorizar o percurso. O curso é
importante para memorizar o tamanho do portdo e executar as rampas de desaceleracao na abertura e no fechamento de
forma correta. Caso o sensor de fim de curso falhe e o curso estd memorizado de forma correta, o portdo vai encostar no
batente e desligar sozinho apos alguns segundos.

AJUSTES E CONECTORES

AJUSTE DE PAUSA: com o portao parado, pressione e solte o botao CURSO. Em seguida, mantenha pressionado o botdo
TX O led piscard indicando a contagern em segundos para o tempo de pausa. Para apadar o tempo de pausa pressione e solte
0 botdo CURSO com o portao parado e, em seguida, pressione e solte o botdo TX.

BDM: Conector para gravacdo do microcontrolador (Uso emn fabrica).
=12V+: Saida 12V/cc regulada (corrente maxima = 100mA)
OP. 8F: Mibdulo opcional 8 fungdes (Trava, Luz de garagem, Sinaleiro)

M1 PRIMARIO: Motor primario. Com o timpot de retardo ajustado acima do minimo,este & o primeiro motor a iniciar
movimentagao no sentido de fechamento.

AB /CM / FC: Fios do motor, CM é comum do motor.

CAP: capacitor do motor.

SECUND: Entrada dos fins de curso do para o motor secundario.
AB / CM / FC: abertura, comum e fechamento.

PRIMARIO: Entrada dos fins de curso do para o motor primario.
BTF / BTA / CM: Botoeia de fechamento, botoei@ de abertura e comum.

REV: Como Humper colocado, a fungao de botoeia ou cormando de controle remoto reverte © motor com apenas 1toque durante
(ﬁ) s%rmdo de fechamento. Durante o sentido de abertura o comando de parar serd ignorado, executando a abertura até chegar no
im de curso.

CMD: Cornando duplo. Com jurnper colocado as botoeiras de abertura e fechamento trabalham junto, onde um comando tanto em
BTF ou BTA faz o portdo abrir/parar/ fechar/parar.

F. CD: Funcao condominio. Com o jumper colocado, o comando de BTF funciona como lago, onde o fechamento € bloqueado

enguanto existir sinal na botoeira de fechamento. Ao abrir o sinal na botoeira de fechamento, a central esperard 1 sequndo antes de

ggﬁa( o fetchamento Ou seja, a botoeira de fechamento funciona como fotocélula, impedindo o fechamento e como comando de
amento.

FOTO: Entrada de emergéncia ou fotocélula (+12V, sinal de retormo acionado com gnd, - gnd). Se o portao estiver aberto e com a
fotocélula acionada (obstiuida), todos os comandos para fechamento serdo ignorados. Se o portdo estiver no meio do percurso de
fechamento e a fotocélula for acionada (obstruida), o portao i@ reverter o sentido de fundonamento, voltando a abrir.

FORCA: Ajuste da forga do motor (sentido horério aumnenta a forga).

RAMPA: Com o timpot no sentido horério o portdo reduz a velocidade antes de encontrar o fim de curso. Com o timpot totalmente
no sentido anti-horario o motor ndo reduz velocidade no final do percurso e continua com a velocidade normal até encontrar o fim
de curso. Caso o portdo ndo chegue até o batente, gjuste o timpot de rampa para achar a melhor proporgao de velocidade/forca.

RET: Tempo de retardo. Ajusta o tempo desejado entre o acionamento dos motores. Durante o fechamento, o motor pimario i
partir, e seguida serd respeitado o ternpo de retardo e, somente depois, 0 motor secundaio iniciara o movimento. No sentido de
aberturg, 0 motor secundario ird partir, serd respeitado o termpo de retardo e, somente depois, © motor primario iniciard o movimento.
Com o tempo de retardo no minimo, ajustado totaimente no sentido anti-horério, os dois motores iniciam a movimentagao
simultaneamente tanto na abertura quanto no fechamento.

IMPORTANTE: O gjuste de forga e rempa dos motores é feito usando apenas um timpot para cada funcao. Porém, durante o
funcionamento, o controle eletrdnico é feito de forma independente e cada motor.



